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บทที่ 3 
 

สมดุลของอนุภาค 
ระบบแรงรวมจุด 
3.1  สะบา P ที่หัวเขาถูกแรงดึงจากเสนเอน็ T1 และ T2 และแรง F ซ่ึงเกิดจากปลายกระดกูทอนขา
บน A ถาทิศทางของแรงเหลานี้ถูกประมาณจากภาพ X-ray ดังรูป  ใหหาขนาดของ T1 และแรง F 
เมื่อแรง T2 = 6 lb แรงทั้งหมดเปนแรงรวมจุดที่จุด O 
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3.2 ใหหาขนาดและทิศทาง θ ของแรงลัพธ FAB ซ่ึงกระทําไปตามแนวขอตอ AB จากอุปกรณดึงร้ัง
ดังรูป มวลที่ถูกหอยอยูเทากบั 10 kg ไมคํานึงถึงขนาดของลูกรอกที่ A 
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3.3 ตุกตาของเด็กเลนถูกหอยจากเชือกที่มคีวามยืดหยุน ABC เสนหนึง่ซึ่งมีความแกรง (stiffness) 
50 N/m และมคีวามยาวขณะไมยืด 400 mm ถาระยะ d = 150 mm และหวงที่ B มีอิสระที่จะไถลไป
ตามเชือก ใหแสดงวาความยาวเชือก AB ตองเทากับ CB และใหหามวลของตุกตา 
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3.4 มาตรวัดหนึ่งถูกสรางจากเชือกยาว 4 ft  และทอน D หนัก 10 lb เชือกถูกตรึงเขากับหมุดล่ืนที่ A 
และพาดผานลกูรอกเล็ก ๆ ที่ B และ C ใหหาน้ําหนักของทอน E ถาระบบอยูในสภาวะสมดุล เมื่อ s 
= 11 ft 
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3.5 ใหหาแรงในแตละเคเบลิ และแรง F ที่จําเปนในการยึดตะเกยีง 4 kg ในตําแหนงดังรูป 
ขอแนะนํา ใหวิเคราะหสมดลุที่ B กอน จากนั้นใชคาแรงใน BC ที่ไดมาวิเคราะหสมดุลที่ C 
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3.6 เคเบิลตอเนื่องเสนหนึ่งยาว 4 m พาดผานลูกรอกเล็ก ๆ ซ่ึงไรความฝดที่ A, B, C และ D ถาความ
แกรงของสปริงแตละตวั k = 500 N/m และสปริงแตละตัวถูกยืดออก 300 mm ใหหามวล m ของแต
ละทอน ไมคํานึงถึงน้ําหนกัของลูกรอกและเชือก สปริงอยูในสภาพไมยดืตัวเมื่อ d = 2 m 
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ระบบแรงใน 3 มิต ิ
3.7 ใหหาแรงซึ่งกระทําตามแนวแกนของแตละทอนค้ํายันซึ่งจําเปน เพื่อทําใหกระถางดอกไมอยูใน
สภาวะสมดุล 
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3.8 แตละปลายของเคเบิลทั้งสามถูกผูกติดกับหวงที่ A และขอบของแผนเหล็กหนาสม่ําเสมอ 150 
kg ใหหาแรงดงึในแตละเคเบลิในสภาวะสมดุล 
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3.9 จุดตอ O ของโครงสามมิติถูกกระทําดวยแรง 4 แรง ทอนค้ํายัน OA วางตัวอยูในระนาบ xy และ
ทอนค้ํายัน OB วางตัวอยูในระนาบ yz ใหหาแรงซึ่งกระทําตอแตละทอนค้ํายัน 3 ทอน ซ่ึงจําเปน
เพื่อกอใหเกดิสภาวะสมดุลของจุดตอ กําหนดให θ = 45° 
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3.10 ใหหาแรงดึงในเคเบิล OD และ OB และทอนค้ํายนั OC ซ่ึงจําเปนสําหรับรองรับกลอง 500 lb 
สปริง OA มีความยาวขณะไมยืดตวั 0.2 ft และมีความแกรง KOA = 350 lb/ft แรงในค้าํยันกระทําไป
ตามแกนของค้ํายัน 
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3.11 ใหหาขนาดของแรง P, R และ F ซ่ึงจําเปนเพื่อทําใหเกิดสมดุลของจุด O 
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