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บทที่ 4 
 

ระบบแรงซึ่งสมมูล 
 
โมเมนตของแรงหนึ่งแรง 
 
4.1 ในแตละกรณี ใหหาขนาดและทิศทางของโมเมนตของแรงที่ A รอบจุด P 
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4.2 ในแตละกรณี ใหหาขนาดและทิศทางของโมเมนตของแรงที่ A รอบจุด P 
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4.3 ใหหาขนาดและทิศทางของโมเมนตของแรงทั้งสาม รอบจุด A 
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4.4 ใหหาทิศทาง θ (0° ≤ θ ≤ 180°) ของแรง 30 lb ซ่ึงทําให 
(a) เกิดโมเมนตรอบจุด A มากที่สุด และ 
(b) เกิดโมเมนตรอบจุด A นอยที่สุด   

และใหหาโมเมนตในแตละกรณีนัน้ 
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4.5 ใหหาโมเมนตของแรงที่ A รอบจุด P โดยใชการวิเคราะหเชิงเวกเตอรและแสดงผลที่ไดในรปู
ของเวกเตอร i, j และ k 
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4.6 ใหหาโมเมนตของแรงที่ A รอบจุด P โดยใชการวิเคราะหเชิงเวกเตอรและแสดงผลที่ไดในรปู
ของเวกเตอร i, j และ k 
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4.7 ใหหาโมเมนตของแรงที่ A รอบจุด P โดยใชการวิเคราะหเชิงเวกเตอรและแสดงผลที่ไดในรปู
ของเวกเตอร i, j และ k 
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4.8 ชายคนหนึ่งที่ B ออกแรง 140 N ตอเชือกซึ่งผูกติดกับปลายคานดังรูป ใหหาโมเมนตของแรงนี้
รอบจุด A 
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4.9 เสาตนหนึง่รองรับโคมไฟจราจรซึ่งหนกั 22 lb ใหใชการวิเคราะหเชิงเวกเตอรหาโมเมนตซ่ึงเกดิ
จากน้ําหนักโคมไฟจราจรรอบฐานเสาที่จดุ A 
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โมเมนตรอบแกนที่กําหนด 
 
4.10 ใหหาภาพฉาย (projection) ของโมเมนตซ่ึงเกิดจากแรงในรูปรอบแกน aa 
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4.11 ใหหาภาพฉาย (projection) ของโมเมนตซ่ึงเกิดจากแรงในรูปรอบแกน aa 
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4.12 แรง 50 N กระทําตอมือจับประตูดังรูป ใหหาภาพฉาย (projection) ของโมเมนตซ่ึงเกิดจากแรง
นี้รอบแกน z ของบานพับ ไมคํานึงถึงขนาดของปุมมือจบั ขอแนะนํา ใหใชการวิเคราะหเชิงสเกลาร 
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โมเมนตของคูควบ 
 
4.13 ใหหาขนาดและทิศทางของโมเมนตของคูควบ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

เรียบเรียงโดย ผศ.ประสิทธิ์  จึงสงวนพรสขุ  คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยขอนแกน 



ติวสถิตศาสตร-Hibbeler        บทที่ 4 ระบบแรงซึ่งสมมูล 4 - 14 

4.14 ในแตละกรณี ใหหาขนาดและทิศทางของโมเมนตของคูควบ 
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4.15 แรงบิด 4 N.m กระทาํตอดามจับของไขควง ใหแยกโมเมนตของคูควบนี้ออกเปนคูควบของ
แรง F คูหนึ่ง กระทําตอดามจับ และเปนคูควบของแรง P คูหนึ่ง กระทําตอปลายไขควง 
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4.16 คานหลักตามแนวปกของเครื่องบินลําหนึ่งบิดกลับดวยมุม 25° จากการคํานวณน้ําหนัก
บรรทุกพบวาคานถูกกระทําดวยโมเมนตของคูควบ Mx = 25,000 lb.ft และ My = 17,000 lb.ft ให
หาโมเมนตของคูควบซึ่งสมมูลรอบแกน x’ และ y’ 
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4.17 ใหหาโมเมนตของคูควบ โดยใชการวิเคราะหเชิงเวกเตอร และแสดงผลในรูปของเวกเตอร i, j 
และ k 
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4.18 แสดงโมเมนตของคูควบซึ่งกระทําตอทอในรูปของเวกเตอร i, j และ k และใหหาขนาดของ
โมเมนตของคูควบนี ้
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การทําระบบแรงใหอยูในรปูงาย ๆ 
 
4.19 แทนแรงที่ A ดวยระบบแรงและโมเมนตของแรงคูควบซึ่งสมมูลที่ P 
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4.20 จุดตอโครงสรางถูกกระทําดวยแรง 8000 lb ใหแทนแรงนี้ดวยระบบแรงและโมเมนตของแรงคู
ควบกระทําทีศู่นยกลางของกลุมสลัก O 
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4.21 ใหแทนแรงและแรงคูควบดวยแรงเดีย่ว 1 แรงและคูควบซึ่งสมมูลกระทําที่จุด P 
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4.22 ใหแทนแรงและแรงคูควบดวยแรงเดีย่ว 1 แรงและคูควบซึ่งสมมูลกระทําที่จุด P 
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4.23 ใหแทนระบบน้ําหนักบรรทุกซึ่งกระทําตอเสา ดวยระบบแรงและแรงคูควบซึ่งสมมูลกระทําที่
จุด O 
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4.24 ใหแทนแรงที่ A ดวยระบบแรงและแรงคูควบซึ่งสมมูลกระทําทีจุ่ด P โดยใหแสดงผลที่ไดใน
รูปเวกเตอร i, j และ k 
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4.25 ใหแทนแรงที่ A ดวยระบบแรงและแรงคูควบซึ่งสมมูลกระทําทีจุ่ด P โดยใหแสดงผลที่ไดใน
รูปเวกเตอร i, j และ k 
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4.26 แรงลัพธของน้ําหนักบรรทุกจากลมซึ่งกระทําตั้งฉากกับผิวของปายดังรูป ใหแทนแรงนีด้วย
ระบบแรงและแรงคูควบซึ่งสมมูลกระทําทีจุ่ด O  
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4.27 ใหแทนแรง F ซ่ึงมีขนาด 40 lb และกระทําที่ B ดวยระบบแรงและแรงคูควบซึ่งสมมูลกระทําที่
จุด A  
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4.28 ใหแทนแรงสองแรงซึ่งกระทําตอกิ่งไม ดวยระบบแรงและแรงคูควบซึ่งสมมูลกระทําที่จุด O  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

เรียบเรียงโดย ผศ.ประสิทธิ์  จึงสงวนพรสขุ  คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยขอนแกน 



ติวสถิตศาสตร-Hibbeler        บทที่ 4 ระบบแรงซึ่งสมมูล 4 - 29 

4.29 แรงสามแรงกระทําตอถังเก็บน้ําแทนผลของลม ใหแทนระบบแรงนี้ดวยแรงเดี่ยว 1 แรง พรอม
ทั้งระบุตําแหนงของแรงดังกลาวในแนวดิง่วัดจากจุด O 
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4.30 เด็กชายสามคน A, B และ C ยืนใกลกับขอบของแพดังรูป ใหหาตําแหนง (x, y) ของเด็กชาย D 
ซ่ึงทําใหเดก็ชายทั้งสี่คนกอใหเกิดแรงลัพธเดี่ยวกระทาํผานศูนยกลางของแพ O กําหนดใหแพ
สมมาตรในตัวเอง จากสภาพดังกลาวจะทําใหแพลอยน้ําอยูในระนาบราบ มวลของเด็กชายแตละคน
แสดงไวในรูป 
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4.31 แรงและแรงคูควบกระทําตอทอดังรูป ใหแทนระบบแรงนี้ดวยแรงเดี่ยวลัพธ 1 แรงซึ่งสมมูล 
พรอมทั้งใหระบุตําแหนงของแรงลัพธตามแนวแกน y โดยวดัจากจุด A ทอนี้วางตวัอยูในระนาบ xy 
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4.32 แรงขนาน 3 แรงกระทําตอขอบของทอ ถาตองการใหแรงลัพธ FR ของระบบแรงมีแนวการ
กระทําผานศูนยกลางแกน z ใหหาขนาดของ FC และตําแหนงของมนับนขอบทอในรูป θ  และ
ขนาดของแรงลัพธ FR เปนเทาใด ขอแนะนํา ในการแกปญหานี้ตองใชสมการ ΣMx = 0 และ ΣMy 
=0 เพราะเหตใุด 
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4.33 ใหแทนน้ําหนกับรรทุกดวยแรงและแรงคูควบซึ่งสมมูลกระทําตอจุด O 
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4.34 ลมไดพดัทรายขึ้นไปกองบนแผนพืน้อันหนึ่งโดยที่ความเขมของน้ําหนกับรรทุกสามารถแทน
โดยประมาณดวยฟงกชัน w = (½x3) N/m ใหแทนน้ําหนกับรรทุกกระจายนีด้วยแรงเดีย่ว 1 แรง
พรอมทั้งระบุขนาดและตําแหนงของแรงเดี่ยวนี้วดัจาก A 
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4.35 น้ําหนกับรรทุกจากแรงดันดินกระทาํตอดานขางและดานลางของฐานรากแผดงัรูป แทนแรง
ดังกลาวดวยแรงลัพธเดี่ยว 1 แรงและแรงคูควบกระทําที่ A และแรงลัพธ FR เปนเทาใด 
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4.36 อิฐวางอยูบนคานและจุดรองรับที่ดานลาง กอใหเกิดน้ําหนักบรรทุกกระจายดงัรูป ใหหาความ
เขม w ที่จําเปนและขนาดของ d ของจุดรองรับทางดานขวาซึ่งทําใหแรงและคูควบลพัธที่  A ของ
ระบบตางเทากับ 0 
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