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บทที่ 5 
 

สมดุลของวัตถุคงรูป 
แผนภาพวตัถอิุสระ 
ป5.1  ใหเขียนแผนภาพวัตถุอิสระของประตูซ่ึงมีน้ําหนกั 180 lb และศูนยถวงอยูที่ G จากการ
ตรวจสอบภาพใกล ๆ พบวาบานพับ (hinge) ที่ A จะทําใหเกิดแรงปฏิกิริยารองรับทั้งในแนวราบ
และแนวดิ่ง ขณะที่บานพบัที่ B จะทาํใหเกิดแรงปฏิกิริยารองรับเฉพาะในแนวราบเนื่องจากมนั
ไมไดกดลงไปบนตัวรองรับที่ C 
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ป5.2 ใหเขยีนแผนภาพวัตถุอิสระของแขนปนจั่น ABC ซ่ึงมีมวล 45 kg มีศูนยกลางมวลที่ G และ
รองรับน้ําหนกับรรทุก 30 kg แขนปนจั่นมีจุดรองรับแบบหมุดล่ืนที่ B และจุดรองรับแบบขอตอส้ัน
ในแนวดิ่ง CD (พิจารณาขอตอวากระทําเสมือนเปนเคเบิล) มีเคเบิลรองรับน้ําหนักบรรทุกจากแขน
ปนจั่นที่ A 
 

 
 
 
 

เรียบเรียงโดย ผศ.ประสิทธิ์  จึงสงวนพรสขุ  คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยขอนแกน 



ติวสถิตศาสตร-Hibbeler        บทที่ 5 สมดุลของวัตถุคงรูป 5 - 3 

ป5.3 ใหเขยีนแผนภาพวัตถุคงรูปของรถยนตและแทนรอง AB ของรถขนสง ซ่ึงมีจุดรองรับแบบ
หมุดล่ืนที่ปลาย A และรองรบัดวยกระบอกไฮดรอล ิก BC ที่ปลายอีกขางหนึ่ง รถยนตมีมวล 3 Mg มี
ศูนยกลางมวลที่ G 
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ป5.4 ใหเขยีนแผนภาพวัตถุอิสระของกามจับ ABC ซ่ึงมีจุดรองรับแบบหมุดล่ืนที่ A ซ่ึงงับและอา
ดวยกระบอกไฮดรอลิก BD กามจับมีน้ําหนัก 30 lb และศูนยถวงอยูที่ G 
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ป5.5 ใหเขยีนแผนภาพวัตถุอิสระของแขนปนจั่นซึ่งมีมวล 150 kg และศูนยกลางมวลอยูที่ G มีจุด
รองรับแบบหมุดล่ืนที่ A และรองรับดวยกระบอกไฮดรอลิก BC ลูกบอลที่หอยอยูปลายเคเบิลมีมวล 
20 kg 
 

 
 

เรียบเรียงโดย ผศ.ประสิทธิ์  จึงสงวนพรสขุ  คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยขอนแกน 



ติวสถิตศาสตร-Hibbeler        บทที่ 5 สมดุลของวัตถุคงรูป 5 - 6 

ป5.6 ใหเขียนแผนภาพวัตถุอิสระของเสาไฟฟาและไฟจราจรซึ่งมีจุดรองรับแบบยดึตรึงกับพื้นที ่ A 
หลอดไฟและแขน BC มีมวล 20 kg และศูนยกลางมวลอยูที่ G สวนไฟจราจรและแขนมีมวล 50 kg 
และศูนยกลางมวลอยูที่ Q และเสามีมวล 80 kg และมีศนูยกลางมวลอยูที่ P ใหเขียนแผนภาพวัตถุ
อิสระของแขน DE ซ่ึงมีจุดรองรับแบบยดึตรึงกับเสาที่ E ดวย 
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ป5.7 ใหเขียนแผนภาพวัตถุอิสระของขาหยั่งซึ่งมีจุดรองรับแบบหมุดล่ืนที่ A และทํางานดวย
กระบอกไฮดรอลิก BC (ซ่ึงเปนวัตถุสองแรง) และใหเขียนแผนภาพวตัถุอิสระของตีนหยั่งซึ่งกดลง
อยางสม่ําเสมอบนพื้นเรียบและมีจุดรองรบัแบบหมุดล่ืนที่ D 
 

 
 
 
 
 
 
 

เรียบเรียงโดย ผศ.ประสิทธิ์  จึงสงวนพรสขุ  คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยขอนแกน 



ติวสถิตศาสตร-Hibbeler        บทที่ 5 สมดุลของวัตถุคงรูป 5 - 8 

ป5.8 ใหเขียนแผนภาพวัตถุอิสระของประแจซึ่งถูกกระทาํดวยแรงดึง 65 N กระทําตั้งฉากกับดามจบั 
ปากจับที่ล่ืนสมัผัสกับสลักที่จุด A และ B 
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ป5.9 ใหเขียนแผนภาพวัตถุอิสระของกระบะตัก กระบะตักและสิ่งทีถู่กบรรจุอยูภายในมีมวล 215 
kg และมีศนูยกลางมวลที่ G กระบะตักถูกรองรับดวยโซ AB และ CD และเคเบิล ED ซ่ึงคลองผาน
ลูกรอกที่ B 
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สมดุลใน 2 มิต ิ
5.1 ใหคํานวณหาองคประกอบในแนวราบและแนวดิ่งของแรงที่หมดุล่ืน B สายพานถูกกระทําดวย
แรงดึง T = 100 N และคลองผานลูกรอกทั้งสาม 
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5.2 ใหคํานวณหาองคประกอบในแนวราบและแนวดิง่ของแรงปฏิกิริยาที่หมุดล่ืน A และแรง
ปฏิกิริยาที่จุดรองรับแบบลูกกลิ้งที่ B ซ่ึงทําใหโครงขอหมุดอยูในสภาวะสมดุล 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

เรียบเรียงโดย ผศ.ประสิทธิ์  จึงสงวนพรสขุ  คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยขอนแกน 



ติวสถิตศาสตร-Hibbeler        บทที่ 5 สมดุลของวัตถุคงรูป 5 - 12 

5.3 แทนขุดเจาะหาน้ํามนัถูกรองรับอยูบนรถบรรทุกดวยหมุดล่ืนหรือเพลาที่ A และโครงตั้งที่ B ถา
ตัวแทนขุดเจาะมีน้ําหนัก 115,000 lb มีศูนยถวงที่ G ใหหาแรง F ซ่ึงเกิดขึ้นในกระบอกไฮดรอลิก
เพื่อที่จะเริ่มยกแทนขุดเจาะขึ้น (อยางชา ๆ) พรอมทั้งใหคํานวณหาองคประกอบในแนวราบและ
แนวดิ่งของแรงปฏิกิริยาที่หมุดล่ืน A 
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5.4 ปนจั่นจะยืดออกไปไดไกลสุดดวยการใชชวงแขน DE แขนทั้งหมดถูกรองรับดวยหมุดล่ืนที ่ A 
และดวยกระบอกไฮดรอลิก BC (ซ่ึงพิจารณาใหเปนวตัถุสองแรงได) อัตราสวนความสามารถใน
การบรรทุกของปนจั่นวัดไดจากแรงซึ่งมากที่สุดที่เกิดขึน้ในกระบอกไฮดรอลิก ถาแรงซึ่งมากทีสุ่ด
นี้เกิดขึน้เมื่อแขนรองรับมวล m  = 6 Mg และมีความยาวแขน l = 40 m และ θ = 60° ใหหามวลซึ่ง
มากที่สุดซึ่งสามารถรองรับไดเมื่อแขนถูกยืดออกไปยาว l = 50 m และ θ = 45° ไมคํานึงถึงน้ําหนกั
ของแขนและขนาดของลูกรอกที่ E สมมติวาปนจัน่จะไมพลิกคว่ํา ขอสังเกต เมื่อ θ = 60° BC จะ
อยูในแนวดิ่งพอดี แตสําหรับกรณี เมื่อ θ = 45° จะไมเปนเชนนัน้ 
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5.5 แขนปนจั่นลอย B ถูกใชเพื่อวางตําแหนงของวสัดุกอสราง สมดุลในแนวราบของแขนถูก
ควบคุมดวยทอนน้ําหนกั D ซ่ึงมีมวล 250 kg มีศูนยกลางมวลที่ G และเคลื่อนที่ดวยอุปกรณตรวจรู
ภายใน ไปตามปกลาง F ของคาน ใหหาตําแหนง x ของทอนน้ําหนกัเมื่อแขนถูกใชยกหนิ S ซ่ึงมี
มวล 60 kg ถาจะใหแขนยังคงอยูในแนวราบ คา x ตองมีคาเทาใดขณะที่กอนหินถูกปลอยไปแลว 
แขนโตสม่ําเสมอและมีมวล 80 kg 
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5.6 รถซ่ึงมีมวล 1.5 Mg และศูนยกลางมวลอยูที่ G ถาสปริงหนาทั้งสองแตละตัวมีคาความแกรง 
(stiffness) kA = 58 kN/m และสปริงทายทั้งสองแตละตัวมีคาความแกรง kB = 65 kN/m ใหหาแรง
กดในสปริงเมื่อรถถูกจอดบนพื้นเอยีง 30° และใหหาแรงเสียดทาน FB ที่ตองใหกระทําตอลอหลัง
ทั้งสองเพื่อใหรถอยูในสภาวะสมดุล ขอแนะนํา ใหหาแรงตั้งฉากกับพืน้สัมผัสที่ A และ B กอน 
แลวจึงหาแรงกดในสปริง 
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5.7 อุปกรณดงึร้ัง Russell’s traction ถูกใชสําหรับยึดกระดูกบริเวณโคนขาที่แตกไมใหเคลื่อนที่ C 
ถาขาทอนลางมีน้ําหนกั 8 lb ใหหาน้ําหนัก W ซ่ึงตองแขวนที่ D เพื่อใหขาถูกดึงร้ังอยูในตําแหนงดงั
รูป และใหหาแรงดึง F ในกระดูกโคนขาและระยะ x ซ่ึงบอกตําแหนงศนูยถวงของขาทอนลาง ไม
คํานึงถึงขนาดของลูกรอก B 
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สมดุลใน 3 มติิ 
5.8 ใหหาแรงที่ไมรูคาในรูปองคประกอบ ซ่ึงกระทําที่จุดรองรับ A, B และ C โดยใหวิเคราะหเชิง 
สเกลาร 
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5.9 ใหหาแรงที่ไมรูคาในรูปองคประกอบ ซ่ึงกระทําที่จดุรองรับ A และ B โดยใหวิเคราะหเชิง 
สเกลาร 
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5.10 เด็กหญิงมีมวล 17 kg และศูนยกลางมวลอยูที่ Gg และจักรยานสามลอมีมวล 10 kg และ
ศูนยกลางมวลอยูที่ G ใหหาแรงปฏิกิริยาซ่ึงตั้งฉากกับผิวสัมผัสที่แตละลอในสภาวะสมดุล 
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5.11 โครงขอหมุน 3 มิติ ถูกรองรับดวยจดุตอแบบลูกบอลในกระเปาะ (ball-and-socket) ที่ A และ
ขอตอส้ัน สองชิ้นที่ C และ หนึ่งชิ้นที่ D ใหหาองคประกอบในแกน x, y และ z ของแรงปฏิกิริยาที ่
A และแรงในแตละขอตอ 
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5.12 ใหหาแรงดึงในเคเบิล BC และ BD และองคประกอบของแรงปฏิกิริยาที่จุดตอแบบลูกบอล
และกระเปาะ A ของแขนปนจั่น แขนปนจั่นรองรับถังซึ่งมีน้ําหนกั 200 lb ที่ F จุด C และ D อยูใน
ระนาบ xy ขอแนะนํา ใหวิเคราะหแรงทั้งหมดที่กระทําตอแผนภาพวัตถุอิสระของแขนปนจั่นทั้งชิน้
รวมกับถัง 
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