


การส ารวจหรือการรับรู้จากระยะไกล คือวิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยท่ีีใชใ้นการเกบ็ขอ้มูลรายละเอียดเก่ียวกบัวตัถุ 
(Objects) หรือปรากฏการณ์ (Phenomenon) ในระยะไกลโดย
ปราศจากการสมัผสัโดยตรงทางกายภาพกบัวตัถุนั้น

วตัถุ (Objects) หมายถึงส่ิงต่างๆ บนพ้ืนผวิโลก (พ้ืนดินและพ้ืน
น ้า) เช่น ตน้ไม ้อาคาร สวน ไร่นา ถนน พ้ืนดิน มหาสมุทร 
แม่น ้า ฯลฯ และชั้นบรรยากาศ (Atmosphere)



การรับรู้จากระยะไกล: ใชเ้คร่ืองตรวจจบัสญัณาณ (Remote sensors 
หรือ sensors) ซ่ึงติดตั้งบนเคร่ืองบินหรือดาวเทียมมีวตัถุประสงค์
ส าหรับตรวจจบัรังสีแม่เหลก็ไฟฟ้า (Electromagnetic radiation) ท่ี
ไดจ้ากการสะทอ้น (Reflection) จากผวิวตัถุหรือการคาย 
(Emission) ออกจากวตัถุแต่ละชนิดท่ีอยูบ่นพ้ืนผวิโลกข้ึนไปใน
อากาศ

การคายรังสีจะเป็นรังสีแม่เหลก็ไฟฟ้าท่ีเป็นความร้อน ภายหลงัจาก
วตัถุไดท้  าการดูดกลืน (Absorption) รังสีแม่เหลก็ไฟฟ้าท่ีตกกระทบ



ยานส ารวจ (Platform) ท่ีใชส้ าหรับติดตั้งเคร่ืองตรวจจบัสญัญาณ 
(Remote sensors) ประกอบดว้ย

ยานส ารวจในอากาศ (Airborne platform)
ไดแ้ก่  เคร่ืองบิน (Aircraft) บอลลูน (Balloon)
ยานส ารวจในอวกาศ (Spaceborne platform)
ไดแ้ก่  ดาวเทียม (Satellite) ยานอวกาศ (Spacecraft)



เพ่ือแยกแยะโดยใหต้ าแหน่งและขนาดประเภทส่ิงปกคลุมผวิโลก 
(Land cover) ซ่ึงมีความเป็นปัจจุบนัมากท่ีสุดเม่ือเปรียบเทียบกบั
ภาพถ่ายทางอากาศซ่ึงด าเนินการทุก 10 ปีหรือมากกวา่ การใชภ้าพ
ดาวเทียมจะใชพิ้จารณาประกอบกบัขอ้มูลชนิดอ่ืน



จ าแนกเป็น 5 ระดบั
1. วงโคจรระดบัต ่า (Low earth orbit, LEO) ความสูงจากผิวโลกถึง

2,000 กิโลเมตร โดยทัว่ไป 160-2,000 กิโลเมตร
2. วงโคจรระดบัปานกลาง (Medium earth orbit, MEO) ความสูง

จาก 2,000 กิโลเมตร ถึงนอ้ยกวา่ 35,786 กิโลเมตร
3. วงโคจรเคล่ือนท่ีไปพร้อมกบัโลก (Geostationary earth orbit, 

GEO) ความสูง 35,786 กิโลเมตร
4. วงโคจรวงกลมระดบัสูง (High earth orbit, HEO) ความสูง

มากกวา่ 35,786 กิโลเมตร



5. วงโคจรวงรี (Highly elliptical orbit, HEO) ต าแหน่งใกลผ้วิโลก

ท่ีสุด (Perigee) ความสูงประมาณ 1,000 กิโลเมตร ต าแหน่งห่าง

จากผวิโลกมากท่ีสุด (Apogee) ความสูงมากกวา่ 35,786 กิโลเมตร



ดวงอาทิตย ์(Sun)
ยานส ารวจดาวเทียม (Satellite platform) หรือยานส ารวจ
เคร่ืองบิน (Aircraft platform)







Microwave (ความถ่ีนอ้ยสุด)
Infrared
Visible light
Ultraviolet (ความถ่ีมากสุด) ใชก้รณีเฉพาะ ไม่น ามาใชท้ัว่ไป



Passive remote sensing
Active remote sensing



ใชแ้สงอาทิตยเ์ป็นแหล่งก าเนิดพลงังานแม่เหลก็ไฟฟ้า โดยส่งไปยงัวตัถุ
ต่างๆ รังสีท่ีเขา้ Sensors ส่วนใหญ่เกิดจากการสะทอ้น

1. Infrared (Near IR, Thermal IR)
2. Visible light
3. Ultraviolet (ความถ่ีมากสุด) ใชก้รณีเฉพาะ ไม่น ามาใชท้ัว่ไป

ช่วงความยาวคล่ืนท่ีใชส้ าหรับการสะทอ้น (Reflection) ท างานไดเ้ฉพาะ 
ช่วงมีแสงอาทิตย ์ไดแ้ก่

รังสีจากดวงอาทิตยจ์ะมี Microwave นอ้ย ส่วน Thermal infrared (ส่วน
ใหญ่) และ Microwave (ส่วนนอ้ย) จะเกิดจากการคายความร้อน
(Thermal emission) ของวตัถุ ดงันั้น ท างานไดแ้มว้า่ดวงอาทิตยล์บัฟ้า



ใชค้ล่ืนแม่เหลก็ไฟฟ้าจากแหล่งก าเนิดบนเคร่ืองบินหรือ
ดาวเทียม ท างานไดต้ลอด 24 ชัว่โมง
Sensors จะปล่อยและรับรังสีท่ีสะทอ้นจากวตัถุ   
Microwave (used by RADAR,  RAdio Detection And 
Ranging), Infrared (used by LIDAR, Light Detection And 
Ranging for distance and speed measurement), Visible light



Radar ใชต้รวจจบัวตัถุ เช่น เคร่ืองบิน 
เรือ รถยนต ์ฯลฯ โดยไมโครเวฟ แลว้ใช้
Sensor ตรวจรับคล่ืนท่ีสะทอ้นกลบัจาก
วตัถุ

Lidar



เร่ิมตน้ศตวรรษท่ี 4 ก่อนคริสตศกัราช ซ่ึงเป็นยคุของ Aristotle 
นกัปรัชญาชาวกรีก (384-322 BC)

Aristotle ประดิษฐ ์Camera obscura ใชม้องรูปร่างเส้ียวของดวง
อาทิตยข์ณะเกิดสุริยคราสหรือสุริยปุราคา (โลก ดวงจนัทร์ ดวง
อาทิตย ์โคจรมาอยูใ่นแนวเดียวกนั โดยดวงจนัทร์อยูต่รงกลาง)

Camera = room (หอ้ง) Obscura = dark (มืด)



แนวความคิดสมยัใหม่ของการรับรู้จากระยะไกลไดเ้ร่ิมช่วง
ตอนตน้ของศตวรรษท่ี 19 ดว้ยการคน้พบวธีิการถ่ายภาพดว้ยแสง
และการบนัทึกภาพถาวร 

ในศตวรรษท่ี 19 น้ี มีการคน้พบรังสีแม่เหลก็ไฟฟ้า ช่วงคล่ืนอ่ืน
ท่ี นอกเหนือจากรังสีหรือคล่ืนท่ีมองเห็นไดด้ว้ยตา (Visible light)
แลว้ ไดแ้ก่ รังสีวทิย ุรังสีอินฟราเรดหรือใตแ้ดง (Infrared) และรังสี
อุลตร้าไวโอเลตหรือเหนือม่วง (Ultraviolet, UV) 



ค าวา่ Remote sensing ถูกน ามาใชค้ร้ังแรกในประเทศ
สหรัฐอเมริกา ในช่วงปี ค.ศ. 1960-1969

ดาวเทียมเพื่อการรับรู้จากระยะไกลหรือเพื่อการส ารวจทรัพยากร
ดวงแรกเป็นของอเมริกา ช่ือ Landsat-1 (ช่ือเดิมคือ ERTS= Earth 
Resources  satellite) ส่งข้ึนเม่ือปี ค.ศ. 1972



กระบวนการส ารวจจากระยะไกล ประกอบดว้ยกระบวนการ
พ้ืนฐาน 2 อยา่ง

การไดม้าของขอ้มูล (Data acquisition)
การวเิคราะห์ขอ้มูล (Data analysis)



ประกอบดว้ย :

1) แหล่งพลงังาน
2) การแพร่ของพลงังานผา่นชั้นบรรยากาศ
3) ปฏิสมัพนัธ์ระหวา่งพลงังานกบัวตัถุบนพ้ืนผวิโลก
4) การส่งผา่นซ ้ า (Retransmission) ของพลงังานผา่นชั้น

บรรยากาศ
5) เคร่ืองตรวจจบัสญัญาณติดตั้งบนเคร่ืองบินและหรือบน

ดาวเทียม







6) ขอ้มูลท่ีไดจ้ากเคร่ืองตรวจจบัสัญญาณเชิงภาพ 
(Pictorial form) หรือเชิงเลข (Digital form)

7) กระบวนการวเิคราะห์
8) การรวบรวมขอ้มูลท่ีถูกดึงออกมาจากภาพ โดยทัว่ไป

อยูใ่นรูปของแผนท่ีบนกระดาษ (Hardcopy maps) และ
ตารางหรืออยูใ่นรูปของไฟลข์อ้มูลซ่ึงสามารถน าไปใช้
กบังานดา้นระบบสารสนเทศภูมิศาสตร์ (Geographical 
Information System, GIS)

9) การแสดงผลขอ้มูลส าหรับผูใ้ช ้(Users)



ภาพดาวเทียมจากดาวเทียม IKONOS 



ภาพดาวเทียมจากดาวเทียม QuickBird



ภาพดาวเทียมจากดาวเทียม SPOT5 





ชนิดของภาพดาวเทียมข้ึนอยูก่บัระบบเคร่ืองตรวจจบัสญัญาณ (Sensors)

1. ขาวด า (Panchromatic satellite image) แถบความถ่ีกวา้ง
2.  สี (Multispectral satellite image) โดยทัว่ไป ใชแ้ถบความถ่ี

มาตรฐาน 4 แถบ (4 standard bands)
ไดแ้ก่ Near Infrared, Red, Green, Blue

3.  สี (Hyperspectral)
4.  สี (Ultraspectral)

ภาพขาวด ามีความละเอียดสูงกวา่ภาพสี



ปัจจุบนั มีโครงการระบบดาวเทียมเพื่อการส ารวจทรัพยากร
หลายโครงการกระจายอยูใ่นหลายประเทศ ไดแ้ก่

1. IKONOS (USA)
2. QuickBird (USA)
3. SPOT-7 (France) started operation in 2014, resolution 1.5 m
4. ALOS (Japan)
5. Cartosat-2B (India) started operation in 2010
6. Formosat-2 (Taiwan)
7. World View-2 (USA) started operation in 2009, resolution 1.5 m

ประเภท High spatial resolution 0.61-4 m



1. Landsat-8 (USA) (the eighth satellite in the Landsat programme) 
started operation in 2013, resolution 15 m

2. ASTER (NASA + Japan)
3. THEOS (Thailand)
4. CBERS (China+Brazil)

Medium spatial resolution 4-30 m 

Spatial = เชิงพื้นท่ี



ความละเอยีดของภาพดาวเทียม (Satellite image resolution) หมายถึงระยะห่าง
ในแนวราบบนภูมิประเทศท่ีนอ้ยท่ีสุดของวตัถุ 2 วตัถุ เม่ือไปปรากฎบนภาพ
ดาวเทียมแลว้ท าใหส้ามารถแยกออกไดว้า่เป็นวตัถุ 2 ชนิด
ซ่ึงกคื็อขนาดของพิกเซล (Pixel) (pixel = picture element = จุดภาพ) เม่ือแปลง
เป็นระยะจริงตามมาตราส่วน (ภาพดาวเทียม ภาพถ่ายทางอากาศ คือภาพ
ราสเตอร์)

Pixel พิกเซลจะใชก้บัภาพดิจิตอลเท่านั้น
ส่วนภาพอานาลอ็ก (Analog image)
จะไม่ไดเ้กิดจากพิกเซล



ความละเอียดเชิงพื้นท่ี (Spatial resolution) 15 เมตร หมายความวา่
1. ระยะห่างระหวา่งวตัถุ 2 วตัถุบนพื้นผวิโลกห่างกนัไม่นอ้ยกวา่ 15 เมตร เม่ือ
ปรากฎบนภาพแลว้ท าใหส้ามารถแยกออกวา่เป็นวตัถุ 2 วตัถุ ถา้ห่างกนันอ้ย
กวา่น้ี จะรวมกนัเป็นวตัถุเดียวบนภาพ ไม่สามารถแยกได ้ หรือ  
2. หน่ึงพิกเซลของภาพดิจิตอลครอบคลุมพื้นท่ีบนผวิโลกขนาด 15 x15 เมตร

1 พิกเซลมีไดเ้พียง 1 สีเท่านั้น

พิกเซลจะไชก้บัภาพดิจิตอล (Digital image) เท่านั้น



TIROS เป็น Remote sensing satellite ท่ีจดัแยกเป็นประเภท Weather satellites

คือน าไปใชศึ้กษาการเปล่ียนแปลงของภูมิอากาศโดยเฉพาะ

ปัจจุบนั ความร่วมมือกนัระหวา่งประเทศและจากหลายๆ ฝ่ายภายในประเทศ รวมทั้งรัฐบาล
ในหลายๆ ประเทศ ไดด้  าเนินการระบบการรับรู้จากระยะไกลซ่ึงถกูออกแบบข้ึนมาเฉพาะ
ส าหรับการสังเกตุการณ์พ้ืนผวิโลกเพ่ือท าการเกบ็รวบรวมขอ้มูลเก่ียวกบัธญัพืช (Crops) ป่า
(Forests)แหล่งน ้า (Minerals) การใชท่ี้ดิน (Minerals) เมือง (Cities)และแร่ธาตุ
(Minerals) เคร่ืองตรวจจบัสัญญาณ (Sensors) บนดาวเทียมใหป้ระโยชน์มากมาย ไดแ้ก่
การมองจากดาวเทียมท่ีครอบคลุมพ้ืนท่ีกวา้ง (Synoptic view) รายละเอียดบนภาพท่ีมีความ
ละเอียด (Fine detail)การครอบคลุมพ้ืนท่ีท่ีเป็นระบบ (Systematic coverage) และการ
ครอบคลุมการถ่ายภาพซ ้ าในพ้ืนท่ีเดิม (Repetitive coverage) จึงเหมาะส าหรับการสร้าง
และคงไวโ้ครงสร้างพ้ืนฐานในรูปแผนท่ีทัว่โลกและการติดตามการเปล่ียนแปลง
สภาพแวดลอ้มในระดบักวา้ง



ปัจจุบนั ดาวเทียมเพ่ือการสังเกตพ้ืนโลกไดมี้การเปล่ียนแปลงนบัตั้งแต่ระบบดาวเทียมใน
ยคุแรกๆ ดาวเทียมท่ีใชส้ าหรับการสังเกตการณ์พ้ืนผวิโลกดวงแรกช่ือวา่ Television and 

Infrared Observation Satellite (TIROS)ถกูส่งข้ึนสู่วงโคจรเม่ือเดือนเมษายน ค.ศ.
1960 เป็นดาวเทียมท่ีใชใ้นการทดลองดา้นภมิูอากาศ ถกูออกแบบเพื่อติดตามรูปแบบของ
เมฆ
TIROS เป็นดาวเทียมตน้แบบส าหรับโครงการดาวเทียมต่างๆ ท่ีตามมาท่ีใชเ้กบ็ขอ้มูลดา้น
อุตุนิยมวทิยาเพ่ือการท านายภมิูอากาศรายวนัทัว่โลก



Astrium = Aerospace industry = อุตสาหกรรมยานอวกาศ

ประเทศไทยมีดาวเทียมส ารวจขอ้มูลระยะไกลดวงแรกช่ือไทยโชต (Thaichote) หรือธี
ออส (Thailand Earth Observation Satellite, THEOS) ข้ึนสู่วงโคจรเม่ือวนัพธุท่ี 1
ตุลาคม พ.ศ. 2551 ตามเวลาในประเทศไทย โดยประเทศรัสเซียจากฐานส่งจรวดเมือง
ยาสนี (Yasny) ดาวเทียมดวงน้ีมีวตัถุประสงคเ์พ่ือใชส้ ารวจทรัพยากรธรรมชาติของ
ประเทศไทยโดยความร่วมมือระหวา่งรัฐบาลไทยและรัฐบาลฝร่ังเศส อยูภ่ายใตก้าร
ดูแลของส านกังานพฒันาเทคโนโลยอีวกาศและภมิูสารสนเทศ (สทอภ) หรือ Geo-
informatics and Space Technology Development Agency (GISTDA)
กระทรวงวทิยาศาสตร์และเทคโนโลย ีร่วมกบั บริษทั อีเอดีเอสแอสเตรียม (EADS 
Astrium) ประเทศฝร่ังเศส



ดาวเทียมธีออสจดัวา่เป็นดาวเทียมท่ีมีระดบัวงโคจรระดบัต ่า (Low earth orbit satellite, 
LEO)

มีระดบัวงโคจรสูงจากผวิโลกประมาณ 822 กิโลเมตร 
โคจรครบ 1 รอบใชเ้วลา 1 ชัว่โมง 41.4 นาที 
มีคาบการโคจร 26 วนั (ถ่ายภาพไดท่ี้เดิม)
มีอายกุารใชง้านขั้นต ่า 5 ปี แต่อายกุารใชง้านจริงอาจจะมากกวา่นั้น 

โดยทัว่ไป ภาพมี 2 ชนิด ไดแ้ก่ ภาพขาวด าหรือภาพช่วงคล่ืนเดียว (Panchromatic 
image) และภาพหลายช่วงคล่ืนหรือภาพสี (Multispectral image)



ภาพขาวด าเป็นภาพท่ีมีความละเอียดของภาพ (Resolution) 2 เมตรแต่ละ
ภาพครอบคลุมพื้นผวิโลก 22 กิโลเมตร 

ภาพสีเป็นภาพท่ีเกิดจากคล่ืนแม่เหลก็ไฟฟ้า 4 ช่วงคล่ืน ไดแ้ก่ ช่วงคล่ืนท่ี
ตามองเห็น (ช่วงคล่ืนสีแดง สีเขียวและสีน ้าเงิน) และอินฟราเรดช่วงใกล ้
(Near infrared) มีความละเอียดของภาพ 15 เมตร ครอบคลุมพื้นท่ีผวิโลก 90
กิโลเมตร

สถานีควบคุมดาวเทียมธีออส อยูท่ี่อ  าเภอศรีราชา จงัหวดัชลบุรี โดยท า
หนา้ท่ีควบคุมการโคจรของดาวเทียมและตรวจสอบการท างานอยูต่ลอดเวลา 
ส่วนสถานีรับสญัญาณอยท่ีู เขตลาดกระบงั กรุงเทพมหานคร มีหนา้ท่ี
ใหบ้ริการขอ้มูลดาวเทียมแก่หน่วยงานต่างๆ ทั้งในและต่างประเทศ





องคป์ระกอบ 7 อยา่งใชใ้นการแปลภาพถ่ายดว้ยสายตา ไดแ้ก่ 
ความอ่อน-เขม้ของสี (Tone)
ความละเอียด-หยาบของเน้ือภาพ (Texture)
รูปร่าง (Shape)
รูปแบบ (Pattern)
ขนาด (Size)
เงา (Shadow)
บริเวณและความเช่ือมโยง   

องคป์ระกอบเหล่าน้ีอธิบายลกัษณะท่ีเด่น (Features) ของวตัถุต่างๆ ท่ี
ปรากฎบนภาพถ่าย



โทนสีเป็นองคป์ระกอบท่ีส าคญัในการแปลภาพและใชเ้ช่ือมโยงคุณสมบติัทางกายภาพ
ของพ้ืนดิน เช่น การสะทอ้นคล่ืนส าหรับบริเวณท่ีมีการสะทอ้นคล่ืนจากแสงอาทิตย ์
อุณหภมิูของคล่ืนแม่เหลก็ไฟฟ้าท่ีสะทอ้นหรือแผอ่อกจากวตัถุส าหรับอินฟาเรดช่วงความ
ร้อน (Thermal infrared, TIR) ส าหรับภาพขาวด า โทนสีแปรเปล่ียนจากขาวเป็นด า 
กล่าวคือ เร่ิมจากขาว เทาอ่อน เทาปานกลาง เทาเขม้ มืด ดงัรูปท่ีแสดง ส าหรับภาพสีหรือ
ภาพ CIR (Colour infrared imagery) โทนสีของภาพสีหมายถึงสีต่างๆ เช่น สีเขียวเขม้ น ้า
เงินอ่อน หรือชมพอู่อน การใชภ้าพถ่ายสีไดเ้พ่ิมประสิทธิภาพในการแปลขอ้มูลจาก
ภาพถ่าย และมีแนวโนม้การน าไปใชเ้พ่ิมมากข้ึนเพราะท าใหส้ามารถแยกความแตกต่าง
เพียงเลก็นอ้ยได ้อยา่งไรกต็าม ไม่วา่จะเป็นภาพถ่ายขาวด าหรือภาพถ่ายสี ค  าวา่โทนสี
หมายถึงความสวา่ง (Brightness) ของพ้ืนดินซ่ึงปรากฎบนฟิลม์ส าหรับแต่ละช่วงความถ่ี
ของพลงังานของคล่ืนแม่เหลก็ไฟฟ้า หรือถา้ใชฟิ้ลม์สีหรือฟิลม์ CIR กจ็ะปรากฎในช่วง
แถบสีน ้าเงิน เขียว แดง



การแปลภาพด้วยสายตาจากความอ่อน-เข้มของสี



ความละเอียด-หยาบของเน้ือภาพหมายถึงความขรุขระหรือความราบเรียบของพ้ืนท่ีบริเวณ
ต่างๆ บนภาพ โดยปกติ ความละเอียดความหยาบเกิดจากรูปแบบของพ้ืนท่ีท่ีไดรั้บแสงและ
พ้ืนท่ีท่ีเป็นเงาถกูสร้างข้ึนเม่ือพ้ืนผวิท่ีขรุขระไดรั้บแสงท่ีท ามุมเฉียง รูปแสดงความแตกต่าง
ของความหยาบของพ้ืนท่ีป่าไมท่ี้โตเตม็ท่ีและทุ่งขา้วสาลีท่ีโตเตม็ท่ี มนุษยส์ามารถแยกความ
แตกต่างของความหยาบละเอียดของภาพเพียงเลก็นอ้ยได ้
ความละเอียดหยาบไม่เพียงแต่ข้ึนอยูก่บัพ้ืนผวิของมนัเองแต่ยงัข้ึนอยูก่บัมุมแห่งการส่อง
สวา่ง (Angle of illumination) นอกจากน้ี การตีความท่ีดีของความหยาบละเอียดยงัข้ึนอยู่
กบัระดบัความมืด-สวา่งของภาพ (Image contrast)



การแปลภาพด้วยสายตาจากความละเอยีด-หยาบของเนือ้ภาพ



รูปร่างของวตัถุหมายถึงสัณฐานหรือเส้นรอบนอกของวตัถุแต่ละ ส าหรับกรณีของภาพ
สามมิติ ความสูงของวตัถุกถื็อเป็นรูปร่างของวตัถุเช่นกนั วตัถุแต่ละชนิดมีลกัษณะเด่น
ชดัเจนท่ีเป็นเอกลกัษณ์ของวตัถุนั้น ตวัอยา่งเช่น  ขอบเส้นตรงของพ้ืนท่ีแสดงใหเ้ห็นถึง
ถนนภายในเมืองหรือพ้ืนท่ีเกษตรกรรม ในขณะท่ีพ้ืนท่ีป่ามกัจะมีเส้นขอบเขตเป็น
เส้นหยกั และสนามกีฬาประกอบดว้ยเส้นตรงและโคง้ดงั ดงัรูปท่ีแสดง วตัถุบางชนิดมี
รูปร่างท่ีเด่นเฉพาะมากแตกต่างจากวตัถุอ่ืนซ่ึงอาจจะจ าแนกโดยใชเ้กณฑพ์ิจารณา
เฉพาะท่ีต่างจากสัณฐานหรือเส้นรอบนอก  เช่น ตึกเพนทากอนในกรุงวอชิงตนัดีซีของ
อเมริกาท่ีมีความคลาสิคมาก โครงสร้างและยวดยานแต่ละอนัมีรูปร่างท่ีบ่งบอกลกัษณะ
ของวตัถุนั้น ถา้หากมองเห็นรายละเอียดของวตัถุอยา่งเพียงพอซ่ึงใหส่ิ้งจ าเป็นพ้ืนฐาน
ส าหรับการจ าแนกแยกแยะ วตัถุโดยธรรมชาติแลว้จะมีรูปร่างท่ีเด่นชดัซ่ึงรูปร่างแต่เพียง
ล าพงัอาจจะเพียงพอท่ีจะใหท่ี้การจ าแนกแยกแยะท่ีกระจ่างชดั ตวัอยา่งเช่น สระน ้า 
ทะเลสาบ และแม่น ้ามีรูปร่างเฉพาะท่ีแตกต่างกนัไม่เหมือนกบัส่ิงท่ีเกิดเองตามธรรมชาติ
อ่ืนๆ พืชเพาะปลกูเฉพาะมีแนวโนม้ท่ีจะถูกปลกูในทุ่งซ่ึงมีรูปร่างท่ีเป็นลกัษณะเฉพาะ 



การแปลภาพด้วยสายตาจากรูปร่างของวตัถุ



รูปแบบหมายถึงการจดัวางวตัถุแต่ละอนัในรูปแบบท่ีซ ้ าๆ อยา่งเด่นชดัท าใหเ้กิดการจดจ าท่ี
ง่ายต่อผูแ้ปลภาพในการแยกชนิดของวตัถุบนภาพ จากรูป แสดงโครงข่ายถนนท่ีซ ้ าๆ โดย
ปกติแลว้ รูปแบบบนภาพมาจากความสัมพนัธ์ในหนา้ท่ีระหวา่งวตัถุแต่ละอยา่งท่ีประกอบ
กนัเป็นรูปแบบ ดว้ยเหตุน้ี อาคารต่างๆ ในบริเวณโรงงานอุตสาหกรรมอาจจะมีรูปแบบท่ีเด่น
เฉพาะตวัเน่ืองจากการจดัระบบท่ีท าใหเ้กิดการไหลอยา่งต่อเน่ืองของวตัถุอยา่งมี
ประสิทธิภาพจากอาคารหน่ึงไปยงัอีกอาคารหน่ึง โดยเร่ิมจากอาคารท่ีรับวตัถุดิบจนกระทัง่
การขนส่งผลิตภณัฑท่ี์ท าเสร็จแลว้ออกจากอาคารอีกหลงั ระยะห่างท่ีเด่นเฉพาะตวัของตน้ไม ้
ในบริเวณสวนผลไมเ้กิดจากการปลูกตน้ผลไมใ้หมี้ระยะห่างท่ีเท่าๆ กนั ต าแหน่งอาคารและ
ตน้ไมท้ าใหเ้กิดเป็นรูปแบบบนภาพ รูปแบบสามารถเกิดจากวตัถุชนิดต่างๆ เช่น หินท่ีโผล่
เหนือพ้ืนดิน การระบายน ้า ถนน ทุ่ง (Fields)ชนิดของดิน ฯลฯ มีค าเฉพาะท่ีใชอ้ธิบายการ
จดัเรียงของวตัถุบนภาพ ไดแ้ก่ ลายเส้น (Linear) แผเ่ป็นรัศมีหรือแฉก (Radial) เป็น
ส่ีเหล่ียม (Rectangular) เป็นวงแหวน (Annular) เป็นวงแหวนซอ้น (Concentric)ขนาน
(Parallel) ตารางหมากรุก (Checkerboard)ฯลฯ



การแปลภาพด้วยสายตาจากรูปแบบของวตัถุ

รูปแบบข้ึนกบัมาตราส่วน อาจจะมองเห็นวตัถุแต่ละชนิดแยกออกจากกนัเป็นรูปแบบ
ส าหรับภาพท่ีมีมาตราส่วนขนาดใหญ่กวา่แต่จะรวมวตัถุเขา้ดว้ยกนัส าหรับภาพท่ีมีมาตรา
ส่วนขนาดเลก็กวา่กลายเป็นความหยาบละเอียดของภาพ



ขนาดของวตัถุมีความสัมพนัธ์กบัมาตราส่วน ขนาดมีความส าคญั 2ประการ คือ ขนาด
สัมพทัธ์ของวตัถุท่ีเกิดจากการเปรียบเทียบวตัถุท่ีสนใจกบัวตัถุอ่ืนบนภาพ และขนาด
สัมบูรณ์ของวตัถุซ่ึงช่วยการแปลภาพของวตัถุนั้น การประมาณขนาดวตัถุท่ีสนใจท่ี
รวดเร็วสามารถช้ีน าการแปลภาพใหไ้ดผ้ลลพัธ์ท่ีตอ้งการอยา่งรวดเร็ว  ใหค้วามรู้สึกท่ีเกิด
จากสัญชาตญาณของมาตราส่วนและความละเอียดกบัผูแ้ปรภาพถึงแมว้า่ไม่มีการรังวดั
หรือค านวณโดยตรง สัญชาตญาณน้ีเกิดจากความคุน้เคยกบัวตัถุต่างๆ เช่น ขนาดอาคารท่ี
อยูอ่าศยัมีขนาดเลก็ อาคารโรงงาน โกดงัจะมีขนาดใหญ่ ทางหลวง แม่น ้า ฯลฯ ดงัรูปท่ี
แสดง จากนั้น สัมพนัธ์ขนาดท่ีทราบแลว้ของวตัถุเหล่าน้ีเพ่ือท่ีจะประมาณขนาดของวตัถุท่ี
สนใจ ซ่ึงโดยปกติแลว้ยากท่ีจะระบุไดว้า่เป็นวตัถุชนิดใด 
ส่วนการรังวดัสัมบูรณ์สามารถมีค่าเท่าเทียมกนัในฐานะเคร่ืองช่วยในการแปลภาพ การ
รังวดัขนาดของวตัถุสามารถยนืยนัการระบุชนิดของวตัถุนั้น โดยอาศยัองคป์ระกอบอ่ืน 
โดยเฉพาะอยา่งยิง่ ถา้หากมิติของมนัมีความเด่นชดัซ่ึงก่อใหเ้กิดเป็นเกณฑท่ี์ใชส้รุปวา่เป็น
วตัถุชนิดใด



การแปลภาพด้วยสายตาจากขนาดของวตัถุ



เงามีความส าคญัในการแปลภาพของวตัถุเพราะเงาสามารถค่าระดบัสูงต ่าสัมพทัธ์ของวตัถุ
ซ่ึงมีผลใหก้ารระบุชนิดวตัถุง่ายข้ึน อยา่งไรกต็าม เงาสามารถไปลดความถูกตอ้งหรือ
ท าลายการแปลภาพเพราะวตัถุท่ีอยูใ่นเขตของเงาจะไม่ชดัเจนนอ้ยกวา่ส่ิงท่ีอยูร่อบขา้ง 
เช่น อาคารหรือยานพาหนะท่ีถกูแสงส่องเป็นมุมท าใหเ้กิดเงาซ่ึงอาจจะเปิดเผยใหท้ราบถึง
ขนาดหรือรูปร่างซ่ึงอาจจะไม่ชดัเจนจากการมองเม่ือแสงส่องจากดา้นบน จากรูป แสดง
บริเวณท่ีเปิดโล่งซ่ึงพุม่ไมเ้ต้ียและป่าถูกแยกโดยพ้ืนท่ีเปิด หากปราศจากเงา พืชแต่ละชนิด
อาจจะเลก็เกินไปเม่ือมองจากดา้นบน และดงันั้น เกือบจะคลา้ยคลึงกบัโทนสีกบัพ้ืนหลงัท่ี
มองเห็น 



การแปลภาพด้วยสายตาจากเงาของวตัถุ



บริเวณและการเช่ือมโยงหมายถึงความเก่ียวโยงระหวา่งวตัถุชนิดต่างๆ ท่ีอยูภ่ายในบริเวณ
วตัถุท่ีสนใจ ดงัรูปท่ีแสดง การระบุชนิดของวตัถุท่ีสนใจ ซ่ึงผูแ้ปลภาพอาจจะน าไปเก่ียว
โยงกบัวตัถุอ่ืน อาจจะใหข้อ้มูลท่ีง่ายต่อการระบุชนิดของวตัถุ เช่น ท่ีดินเพื่อขายอาจจะ
เก่ียวโยงกบัเส้นทางขนส่ง บริเวณยา่นพกัอาศยัอาจจะเก่ียวโยงกบัโรงเรียน สนามเดก็เล่น
และสนามกีฬา ในขณะท่ีทะเลสาบเก่ียวโยงกบัเรือ ท่าเรือและพ้ืนท่ีพกัผอ่นหยอ่นใจริม
ทะเลสาบ หินท่ีโผล่จากผวิดินอาจจะเก่ียวโยงกบัภเูขาไฟ เช่น รูปทรงกรวยของภเูขา ปาก
ปล่องภเูขาไฟ การไหลของลาวา พ้ืนท่ีทบัถมของดินตะกอนเก่ียวโยงกบัรูปพดั ทางน ้าคด
เค้ียวทะเลสาบโคง้รูปตวัย ู



การแปลภาพด้วยสายตาจากการเช่ือมโยงของวตัถุในบริเวณ


