
แบบฝึกหดัทา้ยบทท่ี 2 Global positioning system (GPS) 
 

1. จงอธิบายความไดเ้ปรียบของเทคโนโลยกีารหาต าแหน่งของหมุดควบคุมหรือต าแหน่งรายละเอียดดว้ยระบบ
ดาวเทียมเม่ือเปรียบเทียบกบัวธีิดั้งเดิม เช่น ใชก้ลอ้งส ารวจแบบประมวลผล 

2. สถานีฐาน (Base station) คืออะไร 
3. จงบอกความแตกต่างระหวา่งสถานีฐาน (Base station) และสถานีเคล่ือนท่ี (Roving station) 
4. จงบอกระบบแกนพิกดัฉากและทรงรีท่ีใชอ้า้งอิงต าแหน่งของดาวเทียมจีพีเอสท่ีส่งมากบัสัญญาณมายงัชุด

เคร่ืองรับ (Receivers) 
5. จงบอกขอ้แตกต่างระหวา่งระบบแกนพิกดัฉาก WGS84 และ ITRF 
6. วตัถุประสงคข์องรหสัสัญญาณหยาบ (Coarse/acquisition code, A/C-code) ท่ีมาพร้อมกบัตวัพาสัญญาณ 
7. การหาต าแหน่งแบบสัมพทัธ์ (Relative positioning) คืออะไร 
8. จงบอกขอ้ดีกรณีเคร่ืองรับสามารถรับสัญญาณจากดาวเทียมจีพีเอสท่ีมีจ านวนมากข้ึน ณ จุดเวลาหน่ึง 
9. จงอธิบายความแตกต่างระหวา่งเคร่ืองรับชนิดความถ่ีเด่ียว (Single frequency receiver) และชนิดความถ่ีคู่ (Dual 

frequency receiver) 
10. จงอธิบายความแตกต่างระหวา่งเทคนิคการหาต าแหน่งแบบ Static และ Rapid static 
11. ท าไมตอ้งใชเ้คร่ืองรับชนิดความถ่ีคู่กรณีตอ้งการหาต าแหน่งท่ีมีความละเอียดถูกตอ้งสูง 
12. Selective availability (SA) คืออะไร 
13. ในการหาต าแหน่งดว้ยเคร่ืองรับจีพีเอส ตอ้งรับสัญญาณจากดาวเทียมจีพีเอสอยา่งนอ้ยก่ีดวง เพราะเหตุใด 
14. ในการหาค่าระดบัดว้ยจีพีเอสและวธีิการหาค่าระดบัโดยใชก้ลอ้งระดบัโดยตรง (Direct differential levelling) วธีิ

ใดใหค้วามถูกตอ้งกวา่ เพราะเหตุใด 
15. ชุด (Block) ดาวเทียมจีพีเอสท่ีก าลงัถูกส่งข้ึนสู่วงโคจรนั้นคือชุดใดในปัจจุบนั 
16.  การหาระยะทางท่ีมีความถูกตอ้งสูงระหวา่งดาวเทียมจีพีเอสแต่ละดวงและเคร่ืองรับจีพีเอสหาไดอ้ยา่งไร 
17. ระยะทางท่ีเรียกวา่ระยะเทียม (Pseudo-range) ค  านวณหาไดอ้ยา่งไร 
18. จงอธิบายคุณลกัษณะของดาวเทียมจีพีเอสชุด (Block) IIF  
19. ดาวเทียมจีพีเอสแต่ละดวงโคจรครบรอบกลบัมาท่ีเดิมใชเ้วลาเท่าใด 
20. รหสัสัญญาณ C/A-code ใหค้วามถูกตอ้งไม่แยก่วา่ 22 เมตรในแนวราบท่ี 95% ของความน่าจะเป็นหมายความวา่

อยา่งไร จงอธิบาย  
21. ปัจจุบนั GNSS ท่ีใชง้านได ้ประกอบดว้ยดาวเทียมระบบใด  

 


