
แบบฝึกหดัทา้ยบทท่ี 6 Horizontal and vertical curves 
 

1. ก าหนดให ้Sta. PI = 7+123.45  มุมเบ่ียงเบน (Deflection angle) I =  04229  . รัศมีความโคง้ (Radius of 
curvature) R = 215 เมตร จงค านวณหาความยาวเส้นสัมผสั (Tangent distance) T และความยาวโคง้ (Length of 
arc) La  Sta. PC และ Sta. PT  

2. ก าหนดให ้Sta. PI = 9+710.25 I = 0107  . และ Da = 8 จงค านวณหาความยาวเส้นสัมผสั T ความยาวโคง้ Laและ 
Sta. PC (Sta. BC) และ Sta. PT (Sta. EC) 

3. แนวเส้นส ารวจซ่ึงเป็นเส้นก่ึงกลางของเส้นทาง มีจุด PI 2 จุด จุดแรก Sta. PI = 2+016.25 I = 03012  . และ จุดท่ี
สอง Sta. PI= 2+365.30 I = 05610  . ออกแบบโคง้สามญัความยาวรัศมีความโคง้ 185.00 เมตรท่ีจุด PI ทั้ง 2 แห่ง 
จงหาต าแหน่ง Sta. PC และ Sta. PT 

4. ก าหนดให ้Sta. PI = 3+042.25 I = 004712  . RT  รัศมีความโคง้ (R)  = 300.00 เมตร จงค านวณหามุมเบ่ียงเบน
ของจุดบนโคง้ห่างกนัทุกระยะ 25 เมตร 

5. ก าหนดให ้Sta. PI = 1+647.30 I = 02424  . RT รัศมีความโคง้ (R) = 500.00 เมตร จงค านวณหา External 
distance (E) Middle ordinate (M) Sta. PC และ Sta. PT 

6. ออกแบบโคง้สามญัเช่ือมเส้นสัมผสัหนา้และเส้นสัมผสัหลงั รัศมีความโคง้เท่ากบั 453 เมตร มุมเบ่ียงเบนท่ีจุด PI 
เท่ากบั 04743  .  สมมติใหค้อร์ดยอ่ยอนัแรกจากจุด PC ยาว 6.987 เมตร คอร์ดอ่ืนๆ ยาว 20 เมตร จงหา ความยาว
ของคอร์ยาว (Long chord) และมุมเบ่ียงเบนไปยงั 2 สถานีแรกบนโคง้เม่ือตั้งกลอ้งท่ีจุด PC  

7. ออกแบบโคง้สามญัเช่ือมเส้นสัมผสัหนา้และเส้นสัมผสัหลงั รัศมีความโคง้เท่ากบั 321 เมตร มุมเบ่ียงเบนท่ีจุด PI 
เท่ากบั 01513  .  สมมติใหค้อร์ดยอ่ยอนัแรกจากจุด PC ยาว 0.987 เมตร คอร์ดอ่ืนๆ ยาว 25เมตร จงหา ความยาว
ของคอร์ยาว (Long chord) และความยาวคอร์ดอนัสุดทา้ยก่อนเขา้เช่ือมจุด PT  

8. ออกแบบทางหลวง ตอ้งการใหโ้คง้สามญัรัศมีความโคง้ 300 เมตรเช่ือมเส้นสัมผสัหนา้และเส้นสัมผสัหลงั 
เน่ืองจากจุด PI อยูใ่นหนองน ้ าซ่ึงเขา้ไม่ถึง จุด A และจุด B อยูใ่กลห้นองน ้าอยูบ่นเส้นสัมผสัหลงัและเส้นสัมผสั
หนา้ตามล าดบั ดงัรูป ระยะ AB วดัไดย้าว 187.53 เมตร มุม 021351   และมุม 542032   จงแสดง
การค านวณเตรียมขอ้มูลท่ีจ  าเป็นเพื่อหาต าแหน่ง PC และ PT  

                                                        
                         
 



9. แนวขอบถนนเดิมซ่ึงเป็นเส้นตรง ตดักนัเป็นมุมเบ่ียงเบน 03671  .  เลือกรัศมีความโคง้เพื่อให้เช่ือมขอบถนนเดิม
ทั้งสองและผา่นขอบบ่อพกัท่ีมีอยูเ่ดิม ดงัรูปท่ีแสดง ขอบถนน ณ ต าแหน่งบ่อพกัห่างจากจุด PI (V) 8.713 เมตร 
และมุม CBVE


เท่ากบั 04121  .   จงค านวณหารัศมีความโคง้นั้น 

                                            
 
10. ออกแบบโคง้ผสมประกอบดว้ยโคง้ 2 โคง้ โดย  R1 = 60 เมตร R2 = 90  เมตร I1 = 02644  .   I2 = 01845  .  เมตร 

จงค านวณหาความยาวเส้นสัมผสัรอง T1 และ T2 ดว้ยวธีิสามเหล่ียมและวธีิวงรอบ 
11. ออกแบบโคง้ผสมประกอบดว้ยโคง้ 2 โคง้ โดย  I = 022569   เมตร  I1 = 036133   T1 = 156.47 เมตร Da = 

000010  จงค านวณหาความยาวเส้นสัมผสัรอง I2 T2 และ R2 ดว้ยวธีิสามเหล่ียมและวธีิวงรอบ 
12. ออกแบบโคง้ทางด่ิง ก าหนดให ้เส้นสัมผสัตดักนัท่ีจุด PVI  7+25.712  g1 = -3.2% g2 = +1.8% ความยาวโคง้ด่ิง 

100 เมตร และ จุด PVI อยูเ่หนือระดบัอา้งอิง 210.440 เมตร จงค านวณหา ค่าระดบัจุด BVC EVC ค่าระดบัของ
สถานีต่างๆ จากจุด BVC ทุกระยะห่างกนั 20 เมตร และจุดต ่าสุดของโคง้ทางด่ิง   

13. ออกแบบโคง้ทางด่ิงของทางหลวงท่ีตอ้งการใหผ้า่นจุดท่ีตอ้งการ (Fixed point) โดยเส้นสัมผสัแรก มีค่า  
       g1 = -2.5% และ g2 = +1.5% ตดักนัท่ีสถานี PVI = 9+420 ซ่ึงมีค่าระดบั 729.00 เมตรจากระดบัอา้งอิง จุดท่ีตอ้งการ  
       ท่ีสถานี 9+450 ซ่ึงมีค่าระดบั 730.95 เมตร จงค านวณหา (1) ความยาวโคง้ทางด่ิง (2) ค่าระดบัท่ีสถานีต่างๆ ซ่ึง 
       ห่างกนัทุก 20 เมตร (3) ค่าต ่าสุดของโคง้ทางด่ิงและสถานีท่ีใหค้่าต ่าสุดนั้น  
14. ออกแบบโคง้กน้หอยเช่ือมเส้นสัมผสัและโคง้วงกลม ใหมุ้มเบ่ียงเบน I = 00054  .  RT Da = 00028  . และ Sta. 

PI = 25+10.455 อตัราการเปล่ียนแปลงความโคง้ 00020  .  ต่อสถานีเตม็ จงค านวณหา Sta. T.S. Sta. S.C. Sta. 
C.S. และ Sta. S.T. และ สถานีต่างๆ บนโคง้กน้หอย โดยใหโ้คง้กน้หอยแบ่งออกเป็น 20 ส่วนเท่าๆ กนั พร้อม
เตรียมขอ้มูลในรูปตารางในการวางโคง้กน้หอยทั้งช่วงทางเขา้และทางออก 

15. ออกแบบโคง้กน้หอยเช่ือมเส้นสัมผสัและโคง้วงกลม ความยาวโคง้กน้หอยช่วงทางเขา้ (Entrance spiral) ยาว 30 
เมตร มุมเบ่ียงเบนของเส้นสัมหนา้จากเส้นสัมผสัหลงั I = 03015  .   ตดักนัท่ีสถานี PI = 1+913.35   Da = 

0303  . จงหาต าแหน่ง Sta. T.S Sta. S.C. Sta. C.S. และ Sta. S.T. จงเตรียมตารางวางโคง้กน้หอยช่วงทางเขา้ทุก
ระยะ 5 เมตร 


